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MIS23 (NEMA 23) JVL

Integrerad drivning Nema 23 Stegmotor

MIS231S01Q5H266
Controller. Holding Torque 1 Nm. Shaft &6,35mm

e Servo med integrerad drivelektronik
« Manga kommunikationssnitt
« Closed loop

Produktbeskrivning
Grundidén med MIS-serien &r att minimera installationskostnaden och att géra en komponent som &r mycket battre kapslad mot elektriska ljud. Det kan vara

ett problem nar man anvander langa kablar mellan motor och kontroller.

Stegmotorn, hallsensorn, encodern och drivelektroniken &r speciellt framtagna av JVL sa att de tillsammans kan bilda en forsluten enhet.

TEKNISK DATA

Encoder Inkrementell
Encoderupplésning 409600 CPR
Hallmoment 1Nm
Kommunikation RS485
Matningsspéanning 72V DC
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CN2 (in) CN3 {out)
CAMNopen CANopen
PWR (CN1 CN4

RS485 + 110
+ Backup (optional)
RS422

Power inpul

MIS23xS/T - P6

RS485 serial communication
in network and CANopen

CN2 (in) CN3 (out)
RS485 RS485

o 1-4
PWR (CN1) CN4
Power input RS485 + IO

MIS23xS/T - Q5

RS485 serial communication
in network and 10

CN3 [out)
Profinet

CN2 (in)
Profinet

EtheriNet/IP EtherNet/IP
Sercos Sercos

EtherCAT EtherCAT
MedbusTCP/UDP ModbusTCP/UDP
Powerlink Powerlink

PWR (CN1 CN4

RS485 + /0 1-8
+ Backup (optional)
RS422

Power input

MIS23xS/T - Ex

RS485 serial communication
in network and Ethernet

+ Backup (optional)
RS422
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